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FASE 1 FASE 2

SCHEMI MOVIMENTI

FASE 1 FASE 2

SCHEMI MOVIMENTI

*

LEGENDA:

ISO

ESO

ELA

Cartello di Nuova Installazione

Cartello Esistente da Sostituire

Cartello Esistente da Lasciare

Segnaletica riferita alle Discipline di traffico vigenti

Segnaletica riferita alle Discipline di traffico di progetto

S T O P

S T O P

Segnaletica riferita alle Discipline di sosta vigenti

Segnaletica riferita alle Discipline di sosta di progetto

Palina semaforica esistente

Palina semaforica di nuova collocazione

Attraversamento pedonale a chiamata (in assenza

di chiamata, verde per i veicoli provenienti da

Anastasio II direzione Olimpico)

ISO Per tutti i cartelli compresi nell'area di intervento si intende

"ISO" cartello di nuova installazione

Parapedonali di nuova collocazione

S.O. INGEGNERIA DELLA MOBILITA'

Responsabile: Ing. Alessandro Fuschiotto

Resp.: Ing. Fabrizio Benvenuti

U.O. INGEGNERIA DEL TRAFFICO

E SICUREZZA STRADALE:

Piani Particolareggiati del Traffico:

Ref.: Geom. Walter Fares

Ref.: Geom. Paolo Catalini

Progetti di Traffico:

GRUPPO DI PROGETTAZIONE:

Ing. Carlo RIccucci

Geom. Walter Fares

Ing. Dario Bibbo
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